 (
作者，四号仿宋不超过
20
个字
，
2
个汉字的人名中间空
1
格
) (
二号黑体不超过
20
个字
)论文题目
***1，***2，* *3

 (
只有一个单位时，不编号
) (
小五仿宋
)（1.**大学**学院（实验室），省 城市 邮编；2.**研究院（实验室），省 城市 邮编；3.**公司，省 城市 邮编）



 (
小五黑体
)摘要：****** ************ ********************* ******************************** ******** *** ***********************************************************************************************************************************************************************
 (
需体现“目的、方法
、结果、结论”四要素，重点介绍方法与结果，研究背景在引言中介绍
，体现关键技术，陈述性语句删除，摘要字数需达到250字以上
)



 (
小五仿宋，
一般
3~8
个，
请仔细斟酌关键词的选用，应尽量选用能表述文章中心内容，且有实质意义的词汇，便于检索
)
关键词：***；****；****；***


 (
小四
黑
正，仅第一个单词的首字母大写
)
 (
作者，
五号白正，姓全部大写，名仅首字母大写
)英文题目

* **1，* **2，* *3
 (
五号白正
)(1. College(Library) of**, **University，城市 邮编, China; 2. Institute(Library) of **, 城市 邮编, China; 3. **Co., Ltd., 城市 邮编, China)


Abstract: ****** ************ ********************* ******************************** ******** **************************************************************************************************************************************************************************
Keywords: ***；****；****；***
 (
小五宋体
)



项目基金：
作者简介：第一作者（出生年-），性别，籍贯（具体到市或县，如：重庆市人），职称，学历，专业方向/(主要从事方向)。
通讯作者：姓名（出生年-），性别，籍贯（具体到市或县，如：四川成都市人），职称，学历，研究方向/(主要从事方向)。

0 引言

需注意：引言是在简述国内外的背景介绍的前提下引出写这篇文章的目的和主要内容，行业内周知的内容简述即可，重点突出本文的创新点；已有的研究进展并不是简单罗列，作者需要分析其技术水平、优缺点及发展方向，说明本文在这些已有研究的基础上是否还有创新性或实用价值。引言部分总字数500~700左右。
建议引用近5年内参考文献，引用格式为***[1]，**[2-4],***[5-6,8],文献[9]。
1 一级标题
1.1 二级标题
1.1.1 三级标题
1.1.2 三级标题
…
期刊中出现四级标题时，选用1）、2）…
2 一级标题
2.1公式书写
2.1.1 正斜体



 （1）
1） 斜体
变数、变动的附标及函数：
如x，y；fi中的i；函数f，g；
在特殊场合视为常数的参数：
如a、b、c；
几何图形中表示点、线、面、体的字母；
坐标系符号。
2） 正体
有固定定义的函数：sin、exp、lg等；

自然对数e=2.718…、圆周率=3.14…、虚数单位j或i；

散度div、拉氏算子、梯度grad、旋度rot；


加和、连乘、微分d；
最大max、实部Re、转置T。
2.1.2 黑斜体
矢量、张量和矩阵符号用黑斜体表示，如矩阵M如下式所示。
M=[m1, m2, m3, …, mn]       （2）
2.1.3 上下标书写
量符号中表示量和变动性数字及坐标轴的下标字母用斜体表示，如式（2）中的n；非变量（如英文单词或拼音缩写）用正体表示，如式（1）中的c是cutoff的首字母。
2.2单位书写
1）采用国际单位（单位一般使用正体）。
2）单位符号替换文字。
如：长度为1米，应改为1m。
3） 停止使用习惯上被用作单位符号的某些英文缩写。
如：ppm，应改为10-6。
3 图表规范
3.1图规范
有分图时，格式如图1所示，每个图添加分图题，并置于正下方。图片版式选择嵌入式。




      
（a）分图题           （b）分图题
图1  图题
 (
流程图
必须
上传矢量图，可作为附件上传；
其余图片也尽量上传矢量图，
若无矢量图，
应上传清晰的
图片
，
分辨率大于
600
×
600
；图表中的符号格式（包括大小写和正斜体）同正文
。
.emf/.eps/.ai/.pdf
等格式的文件，由软件直接输出的，所有内容可以直接编辑的为矢量图
。
后缀名为
.emf/
.
eps/
.
ai
/.
pdf
，但图内的内容无法选中编辑为照片图，不是矢量图。
(
矢图即可编辑的图片
,
里包含的所有线条、文字、锚点、填充等都可以在
ai
或
cdr
等绘图软件中单独选中并修改
,
无论放大缩小多少倍都不会失真。常用的格式有
emf
、
wmf
、
 eps
、
 pdf
、
 ai
等。
 
通常用的统计软件都可以导出以上格式。如果用
visio
，
excel
，
ppt
等常用软件做的统计图，可直接提供源文件，作为附件上传
)
)
对于每幅图要添加具体的坐标、单位及标值（如果有单位及标值），如图2所示。


图2不同厚度的6061铝导热系数测量值
对于结果图，要添加必要的结果分析。对于Matlab生成的仿真图，请直接在Matlab软件中导出图的eps格式，实物图片请提供较高分辨率的图。

3.2表规范
文中表格须使用三线表，如表1所示。
表1 表题
	序号
	位移 /m
	偏航角/(°)
	速度/(m·s-1)

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	



4 结束语
结束语是对全文的总结，属于结论性的概述，包括研究结果所揭示的原理及其普遍性、尚难以解释和解决的问题、理论或实用上的意义及价值、进一步深入研究本课题的建议等内容。请注意结束语与摘要、引言的区别。
 (
文献作者
3
名以内全部列出，
4
名以上只列前
3
名，后加
“
，等
”
或
“
, 
et al”
；
外
文文献作者保留姓的全拼和名的首字母，全部大写
,
不加缩写点
，如
Zeng Yuanchen
改为
ZENG Y C
；英文标题除首字母和专有名词外，其余首字母均小写；
外
文刊名
/
会议名称首字母大写（连接词除外）；补全：文献类型标志码、年、卷、期、页码等信息；学位论文请添加学校所在城市
。
详见
GB/T 7714
—
2005
。
)
参考文献
参考文献表采用顺序编码制，按文中出现的先后顺序编号，15篇以内（综述除外）。不同文献的著录格式为（期刊文献请附DOI）：
[1]	作者.题名[J].刊名,出版年,卷（期）：起止页码.
[1] 李爱莲, 郭志斌, 解韶峰, 等. 蚁群和粒子群混合优化SVM的钢板表面缺陷分类研究[J]. 中国测试, 2020, 46(1): 110-116. DOI: 10.11857/j.issn.1674-5124. 2019050088
[2] DEVESSE W, BAERE D D, HINDERDAEL M, et al. High resolution temperature estimation during laser cladding of stainless steel[J]. Physics Procedia, 2016, 83: 1253-1260. DOI: 10.1016/j.phpro.2016.08.132
[2]	专著：作者.书名[M]. 版本（第1版免著）.出版地：出版者，出版年：起止页码.
[3] 刘兴堂. 导弹制导控制系统分析、设计与仿真[M]. 西安: 西北工业大学出版社, 2006: 4−6.
[3]	论文集：作者.题名[C]//论文集名，出版年.
[4]	杨辰龙．曲面变厚度工件超声检测中的波形自动跟踪技术研究[C]//中国自动化学会控制理论专业委员会C卷，2011.
[4]	学位论文：作者. 题名[D].保存城市：保存单位，年份.
[5] 王菲. SINS/GPS组合导航系统研究[D]. 北京：北京理工大学, 2015.
[5]	专利文献：专利所有者.专利题名：专利号[P].出版日期.
[6] 张凯军. 轨道火车及高速轨道火车紧急安全制动辅助装置: 201220158825.2[P], 2012-04-25.
[6]	电子文献：作者.题名[EB/OL].出版地：出版者，出版年[引用日期].获取和访问路径.
[7] 萧钰.出版业信息化迈入快车道[EB/OL]. (2001-12-19)[2002-04-15].https://www.cr-eader.com/news/20011219/200112190019.html.
[7]	标准文献：作者.标准题名：编号.出版地：出版者，出版年.
[8]	温度铂电阻温度计: JJG 160—2007[S]. 北京: 中国计量出版社, 2007.
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